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Développé pour répondre aux inspections

en espaceconfiné. Ce drone de petite taille

permettra dĘaccéderefficacement dans un

environnement complexe à distance .

Résistantauxchocs,vol nocturne, un drone

parfait pour le milieu industriel.

A  p r o p o s  d e  U A V I E W  H D

D r o n e  U AV I E W  H D

www.multinnov.com



2Drone stabilisépar optique

Cemode permet au droneŘΩşǘǊŜstabiliséen position tel
un GPSmaissansla présencede celui-ci en vol intérieur. Il
est fonctionnel à toutes altitudes et facilite le vol afin
ŘΩŀŎǉǳŞǊƛǊlesmeilleuresdonnéesŘΩƛƴǎǇŜŎǘƛƻƴtechnique.
Un LIDARsur le dessusdu drone évite les collisionsau
dessusdu dronepourƭΩƛƴǎǇŜŎǘƛƻƴdeplafond.

U n  m o d e  d e  m a i n t i e n d e  p o s i t i o n  s a n s  G P S  

NOTRE SYSTÈME DE VOL

LaconfigurationquadricoptèrepermetŘΩŀǾƻƛǊun véhicule
aérien très stable et de la plus petite taille possible,lui
permettantŘΩŀŎŎŞŘŜǊdansles endroits les plusexigus. Sa
liaison numérique lui permet ŘΩŀǾƻƛǊune diversité
ŘΩŜƴǾƛǊƻƴƴŜƳŜƴǘet de distancede vol, tout en pouvantle
piloter horsvue.

Q U A D R I C O P T È R E

M O T E U R  B R U S H L E S S C A R B O N E / S L S

A U T O N O M I E  :  1 3 m i n4  H É L I C E S  B I P A L E S

ÉLECTRONIQUE DE BORD
C A M É R A  V I S I B L E
O R I E N T A B L E  1 8 0°

P u i s s a n t e s L E D s  
p i l o t a b l e
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C O N S E R V A T I O N  
A L T I T U D E

R E T O U R  
T É L É M É T R I Q U E

L i d a r  e t  o p t i c  f l o w
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CO M M A N DEC A M É R AV I D ÉO

C A M E R A  4 K  3 0  i m / s

A U T O F O C U S  
G E S T I O N  D E  L U M I N O S I T É  

A U T O M A T I Q U E

E N R E G I S T R E M E N T  S U R  S L O T  S D
F O V  1 6 : 9  1 6 0°

C A P T E U R  1 2  M P

L I A I S O N  V I D É O  B A N D E  2 . 4 G H z  
( I S M )  

S T R E A M  V I D E O  E N  1 0 8 0 P  
( F U L L  H D )

E c r a n t a c t i l e ,  f a c i l i t é d e  p r i s e
e n m a i n

P O R T É E  S A N S  O B S T A C L E S  >  1 2 K m
N O R M E  C E / 2 0  k m  n o r m e F C C

th{{L.L[L¢; 5Ω!Wh¦¢9w 
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ACCESSOIRES
M A L L E T T E  D E  T R A N S P O R T  R O U L A N T E

C H A R G E U R  R A D I O  E T  B A T T E R I E S
6  B A T T E R I E S

R E T O U R  T É L É M É T R I Q U E
E S S E N T I E L  A U  V O L

L I A I S O N  C O M M A N D E  
2 . 4 G H z  ( I S M )

R A D I O  G R A N D E  A U T O N O M I E  I M A G E  S A N S  D I S T O R T I O N
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C A M É R A  O R I E N TA B L E  
S U R  1 8 0°

L I A I S O N  C O M M A N D E  2 . 4 G H z  
( I S M )

P O R T É E  S A N S  O B S T A C L E S  >  5 0 0 m
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LU M I N O S I T É  R E G L A B L E
E T  S U R  1 8 0°

R A N G E  E X T E N D E R  
O P T I O N

[ΩŜȄǘŜƴŘŜǳǊ ŘŜ ǇƻǊǘŞŜ ǇŜǊƳŜǘ ǳƴŜ ǳǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴ ŘŜ ƭŀ ƎŀƳƳŜ UAViewà distance. Dans le cas où votre liaison 
radio/vidéo est bloquée par quelconque éléments que ce soit.



5Mode de  vo l
Deuxmodesdevol: Barométriqueet OpticalFlow
-> Barométrique: vol stabiliséenasservissementet maintienŘΩŀƭǘƛǘǳŘŜ
-> Loiter: vol stabiliséenasservissementmaintiendepositionX/Yparcaméraverticale
-> LIDARverticalenbaset haut pour unealtitude trèspréciseet un évitementŘΩƻōǎǘŀŎƭŜaudessusdu drone

Descriptiondu modeLoiterci-dessous: UtilisationŘΩǳƴLIDARpour le suivide terrain:

[ΩƻǇǘƛŎŀƭflow, est le verrouillage du terrain. Il permet au
dronedesestabiliserpar rapport ausolsansGPS.

www.multinnov.com

EvitementŘΩƻōǎǘŀŎƭŜà la verticaleau-dessusdu drone



6Photogrammét r ie
DǊŃŎŜ Ł ƭŀ ǇƘƻǘƻƎǊŀƳƳŞǘǊƛŜ ƛƭ Ŝǎǘ ǘƻǳǘ ǎƛƳǇƭŜƳŜƴǘ ǇƻǎǎƛōƭŜ ŘŜ ǊŜǇŞǊŜǊ ƭŜǎ ŘŞŦŀǳǘǎ Řŀƴǎ ƭΩŜǎǇŀŎŜ ǎŀƴǎ ŎƘŜǊŎƘŜǊ Ł ǘǊƛŜǊ ŘŜǎ ŎŜƴtaines ou milliers de 
ǇƘƻǘƻǎ ǉǳƛ ǎƻƴǘ ŘƛŦŦƛŎƛƭŜƳŜƴǘ ƭƻŎŀƭƛǎŀōƭŜ Ŝƴ ƛƴǘŞǊƛŜǳǊΦ tŀǊŦƻƛǎ ƭΩǳǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴ ŘΩǳƴ Ǉƭŀƴ όǇŀǊ ŜȄŜƳǇƭŜύ ǇŜǳǘ ŘŜǾŜƴƛǊ ŘƛŦŦƛŎƛƭŜ pour identifier un endroit 

Řŀƴǎ ƭΩŜǎǇŀŎŜΦ [ƻŎŀƭƛǎŜǊΣ ǉǳŀƴǘƛŦƛŜǊΣ ƳŜǎǳǊŜǊ ƭŜǎ ŘŞŦŀǳǘǎ ŘŜǾƛŜƴǘ ǇƻǎǎƛōƭŜ ŀǾŜŎ ƭŀ ǇƘƻǘƻƎǊŀƳƳŞǘǊƛŜΦ

Photo du drone

Photogrammétrie

Il est aussipossiblede faire descalculsde volumeet de dimensionŘΩǳƴŜgaleriesouterraine,ŘΩǳƴŜ
pièceou tout autre cavitéétant en intérieur. Connaitrela forme,ƭΩŞƭŞǾŀǘƛƻƴŘΩǳƴŜcanalisationpar
ƭΩƛƴǘŞǊƛŜǳǊΧ
Notre solution techniqueassociéeà de la photogrammétriepermet de déterminer la distanceŘΩǳƴ
défaut. Cequi peut être très important en canalisationnotammentpour éventuellementprévoirdes
travauxapprofondis.

Pour le client final,ƭΩƛƴǘŜǊǾŜƴǘƛƻƴavecUAViewOpticalFlow,se sera
un gain de temps, une diminution des risques humains et gain
financier. Le modèle 3D permettra ŘΩŀǾƻƛǊune vue ŘΩŜƴǎŜƳōƭŜ
unique, permettant de prendre les bonnes décisions suite à
ƭΩŜȄǇŜǊǘƛǎŜtechnique.

C o m p a ra t i f d e s  ré s u l ta t s
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